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Dynamische vingerspalk.

@ Dynamische vingerspalk voorzien van een eerste
en tweede steunorgaan voor het ondersteunen
van respectievelijk een onderzijde van de wijsvin-
ger en een onderzijde van de middelvinger en een
bevestigingsorgaan voor het bevestigen van de
vingerspalk aan de hand, waarbij het eerste en
tweede steunorgaan alsmede het bevestigings-
orgaan uit draadmateriaal zijn vervaardigd.
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Titel: Dynamische vingerspalk

De uitvinding heeft betrekking op een dynamische vingerspalk
5 voorzien van tenminste een eerste steunorgaan voor het ondersteunen van
een onderzijde van een vinger en een bevestigingsorgaan voor het
bevestigen van de vingerspalk aan de hand of arm waarbij het eerste
steunorgaan een eerste deel en een tweede deel omvat waarbij het eerste
deel, in gebruik, in contact staat met een onderzijde van de vinger en het
10 tweede deel zich, in gebruik over een rug van de hand uitstrekt van het
eerste deel naar het bevestigingsorgaan.
Een soortgelijke vingerspalk die echter niet dynamisch is, is
bekend uit het Amerikaanse octrooi 5,466,215.
Een dergelijke vingerspalk kan zowel een preventieve als een
15 genezende werking hebben. Door het dragen van de vingerspalk kunnen
vermoeidheidsklachten die optreden bij bijvoorbeeld het werken op een
toetsenbord en het werken met een muis, verdwijnen. Deze klachten
kunnen ontstaan doordat de vingers langdurig in een bepaalde houding
gehouden moeten worden. De vingerspalk ondersteunt echter de onderzijde
20 van de middelvinger en de wijsvinger waardoor de genoemde vermoeidheid
niet zal optreden. Ook kan de vingerspalk voorkomen dat klachten zoals een
muisarm optreden. De vingerspalk heeft dan een preventieve functie.
De vingerspalk kan bijvoorbeeld in een kantooromgeving worden
gedragen. Andere toepassingen zijn echter eveneens denkbaar. De bekende
25 vingerspalk is voorzien van een bevestigingsorgaan dat een flexibele band
omvat welke band, in gebruik, rond de pols dient te worden aangebracht. De
flexibele band is hiertoe voorzien van klittenband voor het openen en sluiten
van de band.
Het steunorgaan bestaat uit een koord dat enerzijds rondom de

30 vinger is geslagen en aldaar een lus vormt en dat anderzijds is bevestigd

1024265



aan het bevestigingsorgaan. De afstand tussen de lus van het koord en het

bevestigingsorgaan is instelbaar uitgevoerd. De vinger wordt aldus middels
de spankracht van het koord ondersteund.

Een nadeel van de bekende vingerspalk is dat de lus de nijging
heeft zich rondom de vinger in de richting van de pols te verplaatsen
doordat de vinger door de spankracht van het koord wordt ondersteund.
Hierdoor zal de lus enerzijds minder efficiént kunnen ondersteunen tegen
bewegingen van de vinger in neerwaartse richting ten opzichte van de hand
en kan anderzijds het koord op posities van de hand tussen de vingers gaan
irriteren.

De uitvinding beoogt een oplossing te verschaffen voor de
genoemde nadelen. De dynamische vingerspalk wordt dienovereenkomstig
gekenmerkt in dat het tweede deel van een rigide draadmateriaal is
vervaardigd dat veerkrachtig is in tenminste een richting loodrecht op een
lengte richting van het tweede deel zodat bij het naar beneden bewegen van
de vinger ten opzichte van de rest van de hand het tweede deel wordt
gebogen en hierdoor middels het eerste deel een kracht op de vinger wordt
uitgeoefend die de neerwaartse beweging van de vinger tegenwerkt. Omdat
overeenkomstig de uitvinding de kracht die door het steunorgaan op de
vinger wordt uitgeoefend ontstaat door een verbuiging van het
draadmateriaal in neerwaartse richting ten opzichte van de hand, is deze
kracht althans in hoofdzaak in opwaartse richting ten opzichte van de hand
gericht en is dus een zeer efficiénte ondersteuning verkregen. Bovendien |
heeft aldus het steunorgaan niet de neiging om bij de vinger in de richting
van de pols te bewegen zodat kan worden voorkomen dat het steunorgaan
gaat irriteren zoals hierboven omschreven. Ook is er, ten gevolge van het
kunnen buigen van het tweede deel, een dynamische ondersteuning in
plaats van een starre ondersteuning bij de bekende vingerspalk. Bij de
bekende vingerspalk heeft de spankracht van het koord nu juist een richting
die in hoofdzaak langs de rug van de hand is gericht, hetgeen enerzijds
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betekent dat een component van deze kracht in opwaartse richting ten
opzichte van de hand relatief klein is waardoor de ondersteuning relatief
inefficiént is, terwijl de component van de kracht die de lus uitoefent op de
vinger in de richting van de pols en langs de rug van de hand juist relatief

5 groot is waardoor de lus de neiging heeft in de richting van de pols}te
kruipen.

Bij voorkeur geldt dat het eerste deel van een draadmateriaal is
vervaardigd. In het bijzonder geldt dat het eerste deel en het tweede deel
althans voor een deel uit een (1) stuk van rigide draadmateriaal zijn -

10 vervaardigd.

Volgens een zeer geavanceerde uitvoeringsvorm geldt dat het
eerste deel de vorm heeft van een niet gesloten lus die de vinger aan een
bovenzijde vrij laat. Deze uitvoeringsvorm heeft als voordeel dat wanneer de
vinger ten opzichte van de rest van de hand omhoog wordt bewogen, vrij

16 omhoog kan bewegen en hierbij geen hinder ondervindt van het
steunorgaan. Het steunorgaan kan aldus de vinger alleen aan zijn
onderzijde ondersteunen in een opwaartse richting ten opzichte van de rest
van de hand. Bij voorkeur geldt voorts dat de vingerspalk verder is voorzien
van tenminste een ondersteuningskussen dat aan het tweede deel is

20 bevestigd en zich in gebruik tussen de rug van de hand en het tweede deel
bevindt. Hierdoor wordt het comfort van de dynamische vingerspalk bij het
dragen verder verbetert doordat het tweede deel middels het
ondersteuningskussen afsteunt op de rug van de hand. In het bijzonder
geldt voorts dat de vingerspalk verder is voorzien van een tweede

25 steunorgaan. In het bijzonder geldt hierbij dat de vingerspalk is ingericht
voor het met het eerste en tweede steunorgaan ondersteunen van
verschillende vingers.

Volgens een alternatieve bijzondere uitvoeringsvorm geldt dat het
bevestigingsorgaan en het tweede deel van het rigide draadmateriaal zijn

30 vervaardigd. Doordat zowel het eerste deel, het tweede deel en het




bevestigingsorgaan van draadmatériaal zijn vervaardigd valt de
dynamische vingerspalk in het gebruik in het geheel niet op. In het
bijzonder geldt voorts dat de vingerspalk verder is voorzien van een tweede
steunorgaan waarbij het eerste steunorgaan, het tweede steunorgaan en het
bevestigingsorgaan elk van een rigide draadmateriaal zijn vervaardigd dat
veerkrachtig is in een richting loodrecht op een lengte richting van het
draadmateriaal.

Doordat zowel het eerste en tweede steunorgaan alsmede het
bevestigingsorgaan uit draadmateriaal zijn vervaardigd, valt de dynamische
vingerspalk in het gebruik in het geheel niet op. Bovendien kan deze
gemakkelijk worden bevestigd aan de hand en weer worden verwijderd. Er
behoeven geen sluitingen te worden geopend of te worden gesloten.

In het bijzonder geldt dat, in gebruik, het draadmateriaal van het
eerste steunorgaan lus-vormig is ingericht en zich vanaf de onderzijde van
de wijsvinger aan weerszijden van de wijsvinger naar een bovenzijde van de
hand uitstrekt.

Tevens geldt in het bijzonder dat, in gebruik, het draadmateriaal
van het tweede steunorgaan lus-vormig is ingericht en zich vanaf de
onderzijde van de middelvinger aan weerszijden van de middelvinger naar
een bovenzijde van de hand uitstrekt. Het blijkt dat op deze wijze een
optimale ondersteuning van de betreffende vingers kan worden verkregen.

Bij voorkeur geldt voorts dat, in gebruik, het draadmateriaal van
het bevestigingsorgaan zich onder de pols uitstrekt en vanaf een onderzijde
van de pols zich aan weerszijden van de pols naar een bovenzijden van de
hand uitstrekt.

Tevens is het mogelijk dat, in gebruik, het draadmateriaal van het
bevestigingsorgaan zich rondom een muis van de hand uitstrekt. Het blijkt
dat dan een bijzondere effectieve bevestiging van de dynamische

vingerspalk aan de hand kan worden verkregen.
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Bij voorkeur geldt voorts ;iat de vingerspalk is voorzien van een
eerste gesloten lus van het draadmateriaal en een tweede gesloten lus van
het draadmateriaal waarbij de eerste gesloten lus het eerste steunorgaan
vormt alsmede een deel van het bevestigingsorgaan en waarbij de tweede

5 gesloten lus het tweede steunorgaan vormt alsmede een deel van het

bevestigingsorgaan. Op deze wijze kan op zeer eenvoudige wijze een
dynamische vingerspalk worden vervaardigd. Hierbij kan de eerste gesloten
lus tenminste twee sublussen of een enkele lus omvatten. Tevens geldt dat
de tweede gesloten lus tenminste twee sublussen of een enkele lus kan

10 omvatten. In het bijzonder geldt hierbij dat de eerste gesloten lus en de
tweede gesloten lus aan elkaar zijn bevestigd. Bij voorkeur geldt dat de
eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus voor een deel parallel aan
elkaar lopen. Hierbij geldt in het bijzonder dat de eerste gesloten lus en de
tweede gesloten lus aan elkaar zijn bevestigd op een positie waar deze

15 parallel aan elkaar lopen.

Tevens geldt bij voorkeur dat het eerste steunorgaan en het
beveétigingsorgaan hetzelfde draadmateriaal uit één stuk omvatten. Tevens
geldt dat het tweede steunorgaan en het bevestigingsorgaan hetzelfde
draadmateriaal uit één stuk omvatten. Op deze wijze kan worden

20 gerealiseerd dat de dynamische vingerspalk de gewenste krachten in
opwaartse richting aan de onderzijde van de wijsvinger en de middelvinger
kunnen uitoefenen.

De uitvinding zal thans nader worden toegelicht aan de hand van
de tekening. Hierin toont:

25 figuur 1a een bovenzijde van een eerste uitvoeringsvorm van een
dynamische vingerspalk volgens de uitvinding;

figuur 1b de dynamische vingerspalk volgens figuur 1a wanneer
deze aan een hand is bevestigd.

figuur 2a een bovenaanzicht van een tweede uitvoeringsvorm van

30 een dynamische vingerspalk volgens de uitvinding;
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figuur 2b een zijaanzicht in spiegelbeeld van de dynamische

vingerspalk volgens figuur 2a;

figuur 3a een bovenaanzicht van een derde uitvoeringsvorm van de
dynamische vingerspalk volgens de uitvinding;

figuur 3b een zijaanzicht in spiegelbeeld van de dynamische
vingerspalk volgens figuur 3a;

figuur 4a een bovenaanzicht van een vierde uitvoeringsvorm van
een dynamische vingerspalk volgens de uitvinding;

figuur 4b de dynamische vingerspalk volgens figuur 4a wanneer
deze aan een hand is bevestigd; en

figuur 4c een scharnierpunt van een tweede deel van de
vingerspalk van figuur 4b.

In figuur la is met referentienummer 1 een dynamische
vingerspalk volgens de uitvinding aangeduid. De dynamische vingerspalk is
voorzien van een eerste steunorgaan 2 en een tweede steunorgaan 4 voor
het ondersteunen van respectievelijk een onderzijde van de wijsvinger 6 en
een onderzijde van de middelvinger 8 (zie figuur 1b). Voorts is de
dynamische vingerspalk voorzien van een bevestigingsorgaan 10 voor het
bevestigen van de vingerspalk aan de hand. Het eerste en tweede
steunorgaan alsmede het bevestigingsorgaan zijn uit een draadmateriaal 12
vervaardigd. Het eerste steunorgaan 2 is voorzien van een eerste deel 13 en
een tweede deel 15 waarbij het eerste deel, in gebruik, in contact staat met
een onderzijde van een vinger en het tweede deel 16 zich, in gebruik, over
een rug van de hand uitstrekt van het eerste deel naar het
bevestigingsorgaan. Ook het tweede steunorgaan 4 is voorzien van een
dergelijk eerste deel 13 en tweede deel 15. Voor het tweede deel 15 van
zowel het eerste steunorgaan 2 als het tweede steunorgaan 4 geldt dat dit
van een rigide draadmateriaal is vervaardigd dat veerkrachtig is in
tenminste een richting loodrecht op een lengterichting van het tweede deel

zodat bij het naar beneden bewegen van de vinger ten opzichte van de rest

1024265




10

15

20

25

30

van de hand het tweede deel wordt' gebogen waarbij het tweede deel door
het buigen middels het eerste deel 13 een kracht op de vinger uitoefent die
de neerwaartse beweging van de vinger tegenwerkt. In dit voorbeeld geldt
dat zowel het eerste deel als het tweede deel van een draadmateriaal zijn
vervaardigd. Bij voorkeur geldt dat het eerste deel eveneens van een rigide
draadmateriaal is vervaardigd van een zelfde type als waarvan het tweede
deel is vervaardigd. ,

Zoals blijkt uit de tekening is het draadmateriaal 14 van het
eerste steunorgaan lus-vormig ingericht. Het draadmateriaal 14 strekt zich
vanaf de onderzijde van de wijsvinger aan weerszijden van de wijsvinger
naar een bovenzijde 16 van de hand uit. Tevens geldt dat het
draadmateriaal 18 van het tweede steunorgaan 4 lus-vormig is ingericht en
dit draadmateriaal strekt zich vanaf de onderzijde van een middelvinger
naar de bovenzijde 16 van de hand uit. '

Voorts geldt dat het draadmateriaal 20 van het bevestigingsorgaan
10 zich onder de pols uit strekt. Tevéns geldt dat het draadmateriaal 20 van
het bevestigingsorgaan 10 zich vanaf een onderzijde van de pols aan
weerszijden van de pols naar de bovenzijde 16 van de hand uitstrekt.

Op deze wijze is een “driepunts”’ondersteuning verkregen. De
vingerspalk steunt enerzijds af op de onderzijde van de wijsvinger en de
onderzijde van de middelvinger. Voorts steunt de vingerspalk af op de
bovenzijde 16 van de hand. Tevens steunt de vingerspalk af op de onderzijde
van de pols. Op deze wijze kan, wanneer de wijsvinger en de middelvinger
zich naar beneden toe willen bewegen door het buigen van de gewrichten
tussen deze vingers en de rest van de hand, een kracht worden uitgeoefend |
op de onderzijde van de wijsvinger en de onderzijde van de middelvinger in
opwaartse richting. Deze richting is in figuur 1b aangeduid met pijl 27.

Het eerste ondersteuningsorgaan vormt dus een lus 14 van het
draadmateriaal terwijl het tweede ondersteuningsorgaan een lus 18 vormt
van het draadmateriaal.
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De vingerspalk 1 is in dit voorbeeld voorzien van een eerste

gesloten lus 22 van het draadmateriaal alsmede een tweede gesloten lus 24
van het draadmateriaal. In dit voorbeeld is de eerste gesloten lus van het
draadmateriaal O-vormig uitgevoerd. De eerste gesloten lus omvat dus een
lus 21. Tevens geldt dat de tweede gesloten lus 24 van het draadmateriaal
8-vormig is uitgevoerd. De tweede gesloten lus omvat dus twee sublussen
23,25.

De cerste gesloten lus en de tweede gesloten lus lopen voor een deel
26 parallel aan elkaar. Het gaat hierbij om het deel van de vingerspalk dat
zich rondom de pols uitstrekt. De eerste gesloten lus en de tweede gesloten
lus zijn tevens aan elkaar bevestigd. In dit voorbeeld zijn de eerste gesloten
lus en de tweede gesloten lus aan elkaar bevestigd op posities waar deze
parallel aan elkaar lopen.

In dit voorbeeld is het draadmateriaal, althans voor een deel,
omgeven door een flexibel materiaal 28 zoals krimpkous. In dit voorbeeld is
het drandmateriaal overal omgeven door het flexibele materiaal 28 met
uitzondering van die posities 30,32 van het draadmateriaal die, in gebruik,
in contact staan met de onderzijde van de wijsvinger of de onderzijde van de
middelvinger. Dat wil zeggen, op die posities waar het draadmateriaal de
wijsvinger en de middelvinger ondersteunt. In dit voorbeeld is het
draadmateriaal op deze posities 30,32 voorzien van een coating van zilver.
Het draadmateriaal als zodanig kan zijn voorzien van geheugenmetaal en/of
verenmetaal. Het is eveneens mogelijk dat het draadmateriaal is voorzien
van kunststof. In dit voorbeeld is het draadmateriaal in hoofdzaak
vervaardigd van NiTi-metaal dat op de posities 30,32 is gecoat met een
laagje zilver.

Uiteraard zijn andere coatings zoals goud en dergelijke eveneens
mogelijk. Op de posities 26 waar de eerste gesloten lus 22 en de tweede
gesloten lus 24 parallel aan elkaar lopen, is de eerste gesloten lus 22 en de

tweede gesloten lus 24 omgeven door een flexibel materiaal 34 dat in dit
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voorbeeld buisvormig is uitgevoerd. Dit flexibele materiaal 34 verzorgt de
bevestiging van de eerste gesloten lus 22 en de tweede gesloten lus 24 aan
elkaar. Op de posities 26 is de eerste gesloten lus eveneens nog voorzien van
het flexibele materiaal 28. Tevens is de tweede gesloten‘lus 24 eveneens nog
voorzien van het flexibele materiaal 28. Op de posities 26 is dus sprake van
een dubbele laag flexibel materiaal waarbij het flexibele materiaal 34
eveneens het flexibele materiaal 28 van de eerste gesloten lus en de tweede
gesloten lus omgeeft.

Het draadmateriaal heeft een diameter van 0.5-1.2 mm. Bjj
voorkeur heeft het draadmateriaal een diameter van 0.6-1 mm. Meer bij
voorkeur geldt dat het draadmateriaal een diameter heeft van 0.7-0.9 mm.
In dit voorbeeld heeft het draadmateriaal (exclusief het flexibele materiaal
28,34) een diameter van ongeveer 0.8 mm.

Tevens geldt in dit voorbeeld dat het eerste steunorgaan en het
bevestigingsorgaan van hetzelfde draadmateriaal uit één stuk zijn
vervaardigd. Tevens geldt dat het tweede steunorgaan hetzelfde
draadmateriaal uit één stuk omvat.

In figuur 2a en figuur 2b is een tweede uitvoeringsvorm van een
vingerspalk volgens de uitvinding getoond. De vingerspalk volgens figuur 2a
en figuur 2b komt in hoofdzaak overeen met de vingerspalk volgens figuur
la en figuur 1b. Het verschil zit hem in het verloop van de eerste gesloten
lus 22 en de tweede gesloten lus 24. In het voorbeeld van figuur 2a omvat de
eerste gesloten lus drie sublussen. De eerste gesloten lus strekt zich in dit
voorbeeld vanaf een onderzijde van de wijsvinger tussen de wijsvinger en de
middelvinger uit. Vanaf deze positie 36 strekt de eerste gesloten lus zich uit
over een bovenzijde van de hand naar een buitenzijde 38 van de duim en
strekt zich vanaf deze positie 38 rondom de duim uit en vormt hier een
eerste sublus 40. Vervolgens strekt de eerste gesloten lus zich onder de pols
door uit naar de bovenzijde van de hand aan een zijde waar de pink zich

bevindt. Hier vormt de eerste gesloten lus een tweede sublus 41. Vervolgens
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strekt de eerste gesloten lus zich vanaf laatstgenoemde positie 42 zich uit

over de hand naar een positie 44 die gelegen is tussen de wijsvinger en de
duim en strekt zich vervolgens uit naar een positie onder de wijsvinger. Hier
wordt de derde sublus 14 gevormd.

De tweede gesloten lus 24 is O-vormig uitgevoerd (en omvat dus
één lus) en strekt zich vanaf een positie aan de onderzijde van de wijsvinger
uit naar een positie 46 die gelegen is tussen de wijsvinger en de ringvinger.
Vanaf deze positie 46 strekt het zich uit over de hand naar een zijde van de
hand waar zich de pink bevindt. Vanaf deze positie 42 strekt de tweede
gesloten lus zich onder de pols door uit naar een positie boven op de hand en
vanaf deze positie strekt de tweede gesloten lus zich uit tussen de wijsvinger
en de middelvinger naar de onderzijde van de middelvinger.

Het blijkt dat een dergelijke vingerspalk doordat het
draadmateriaal, in gebruik, zich tevens rondom een muis van de hand
uitstrekt middels de sublus 40, bijzonder goed blijft zitten op de gewenste
plaats van de hand.

In figuur 3a en 3b wordt een derde variant van de vingerspalk
volgens de uitvinding aangeduid. Ook deze vingerspalk komt in grote lijnen
overeen met de vingerspalk volgens figuur 1a en figuur 1b. Het verschil zit
hem in het verloop van de eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus. In
dit voorbeeld omvat zowel de eerste gesloten lus als de tweede gesloten lus
één lus. De eerste gesloten lus 22 strekt zich vanaf een positie onder de
wijsvinger respectievelijk uit over de hand naar een positie 42 van de hand
aan de zijde van de pink. Vanaf deze positie 42 strekt de eerste lus zich
onder de pols uit naar een tegenover de positie 42 gelegen andere zijde van
de hand. Vanaf deze positie 43 strekt de eerste lus zich uit over de hand
naar een positie 44 die is gelegen tussen de wijsvinger en de duim. Vanaf
deze positie strekt de eerste gesloten lus zich uit naar een positie onder de
wijsvinger. De tweede gesloten lus strekt zich vanaf een positie onder de

wijsvinger uit naar een positie 46 tussen de wijsvinger en de ringvinger.
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Vanaf deze positie strekt de tweede gesloten lus zich uit over de hand naar
de positie 42 die aan de zijde van de pink van de hand ligt. Vanaf deze
positie strekt de tweede lus zich parallel aan de eerste gesloten lus uit onder
de pols naar een positie 43 van de hand die aan de zijde van de duim ligt.
Vanaf deze positie 43 strekt de tweede gesloten lus zich over de hand uit
naar een positie 36 tussen de wijsvinger en de middelvinger. Vanaf deze
positie strekt de tweede gesloten lus zich uit naar een positie onder de
wijsvinger.

De uitvinding is geenszins beperkt tot de hiervoor geschetste
uitvoeringsvormen. Zo kan de eerste gesloten lus één lus omvatten of
tenminste twee sublussen. Dit geldt eveneens voor de tweede gesloten lus.
In dit voorbeeld is het draadmateriaal van de eerste gesloten lus en het
draadmateriaal van de tweede gesloten lus aan elkaar bevestigd met behulp
van het flexibele materiaal 34. Andere bevestigingswijzen zoals het aan
elkaar solderen van het draadmateriaal is eveneens denkbaar. De
vingerspalk volgens de onderhavige u1tv1ndmg kan als een sieraad worden
uitgevoerd. Het is eveneens mogelijk dat bijvoorbeeld het draadmateriaal
aan zijn buitenzijden wordt gecoat met goud en/of zilver waarbij het
flexibele materiaal 28 en 34 achterwege wordt gelaten. Op deze wijze
worden een dynamische vingerspalk met een bijzonder aantrekkelijk
uiterlijk verkregen. Dergelijke varianten worden elk geacht binnen het
kader van de uitvinding te vallen.

Thans wordt aan de hand van de figuren 4a en 4b een vierde
variant van de vingerspalk volgens de uitvinding besproken. De dynamische
vingerspalk 1 van figuur 4a is eveneens voorzien van een eerste
steunorgaan 2 voor het ondersteunen van een onderzijde van een vinger en
een bevestigingsorgaan 10 voor het bevestigen van de vingerspalk aan de
hand of arm. Tevens is de dynamische vingerspalk voorzien van een tweede
steunorgaan 4. De vingerspalk is ingericht voor het met het eerste en

tweede steunorgaan ondersteunen van verschillende vingers, in dit

1024285



12

voorbeeld respectievelijk de wijsvinger 6 en de middelvinger 8. In dit

voorbeeld geldt voorts dat de eerste en tweede steunorgaan althans in

“hoofdzaak aan elkaar gelijk zijn. Zowel voor het eerste steunorgaan als voor
het tweede steunorgaan geldt dat deze een eerste deel 13 en een tweede deel
15 omvatten. Het eerste deel staat, in gebruik, in contact met een onderzijde
van de vinger en het tweede deel 15 strekt zich, in gebruik, over een rug van
de hand uit van het eerste deel 13 naar het bevestigingsorgaan 10. Het
tweede deel 15 van het eerste en tweede steunorgaan is van een rigide
draadmateriaal vervaardigd dat veerkrachtig is in tenminste één richting
(in figuur 4b aangeduid met de pijl 27) loodrecht op een lengterichting van
het tweede deel zodat bij het naar beneden bewegen van de vinger ten
opzichte van de rest van de hand het tweede deel wordt gebogen waarbij het
tweede deel middels het eerste deel 13 een kracht op de vinger uitoefent die
de neerwaartse beweging van de vinger tegenwerkt. In dit voorbeeld geldt
tevens dat het eerste deel van een draadmateriaal is vervaardigd.
Bovendien geldt in dit voorbeeld dat het eerste deel en het tweede deel van
een zelfde type draadmateriaal zijn vervaardigd. Meer in het bijzonder geldt
hier dat het eerste deel en het tweede deel althans voor een deel uit één
stuk van het rigide draadmateriaal zijn vervaardigd. Het eerste deel 13
heeft de vorm van een niet gesloten lus die de vinger aan een bovenzijde 23
vrijlaat. Het tweede deel 15 is voorzien van een eerste en tweede uiteinde 17
resp.19 waarbij het eerste deel 13 met het eerste uiteinde 17 is verbonden.
Het tweede deel 15 is nabij zijn tweede uiteinde 19 met het
bevestigingsorgaan verbonden. Tevens geldt dat het eerste deel is voorzien
van een eerste en tweede uiteinde 51,53 waartussen het eerste deel zich
onder de vinger, in hoofdzaak dwars gericht op een lengterichting van de
vinger uitstrekt. Hierbij geldt voorts dat het tweede uiteinde van het eerste
deel met het eerste deel is verbonden zodat het eerste steunorgaan zich

slechts aan een zijde van de vinger uitstrekt.

1024265




10

156

20

25

30

13

In dit voorbeeld geldt dat het eerste deel 13 is voorzien van twee in
hoofdzaak zich parallel naast elkaar uitstrekkende stukken rigide
draadmateriaal 50,52 die elk de vorm hebben van een niet gesloten lus. De
vingerspalk is verder voorzien van een ondersteuningskussen 54 dat in dit
voorbeeld zowel aan het tweede deel van het eerste steunorgaan 2 als aan
het tweede deel van het tweede steunorgaan 4 is bevestigd. Zoals te zien is
in figuur 4b bevindt het ondersteuningskussen 54 zich in gebruik tussen de
rug van de hand en het tweede deel 15 van elk van de steunorganen 2,4. Het
ondersteuningsorgaan 54 is in een lengterichting van de twee delen
verplaatsbaar bevestigd. Deze richting is in figuur 4a aangeduid met de pijl
56.

Uiteraard is het eveneens mogelijk dat het eerste steunorgaan 2 is
voorzien van een eigen eerste ondersteuningskussen 54a en dat het tweede
steunorgaan is voorzien van een tweede eigen ondersteuningskussen 54b
waarbij het eerste ondersteuningskussen 54a en het tweede
ondersteuningskussen 54b van elkaar zijn gescheiden. Bij voorkeur geldt
dan dat het eerste ondersteuningskussen 64a in de lengterichting van het
tweede deel van het eerste steunorgaan verplaatsbaar aan dat tweede deel
is bevestigd. Dit geldt in dit voorbeeld geheel analoog voor het tweede
ondersteuningskussen en het tweede deel van het tweede steunorgaan.

Het bevestigingsorgaan 10 is in dit voorbeeld uitgevoerd als een
band 58 die is voorzien van een op zich bekende klittenbandsluiting 60. In
ontspannen toestand zijn de twee delen 15 althans nagenoeg recht.
Wanneer zoals getoond in figuur 4b de dynamische vingerspalk wordt
gedragen zullen de vinger 6 en 8 de eerste delen 13 iets naar beneden
bewegen waardoor de tweede delen 15 van het eerste en tweede
steunorgaan iets zullen gaan buigen. Hierdoor zullen de eerste delen 13 een
kracht op de vingers 6 en 8 gaan uitoefenen die het naar beneden toe
bewegen van de vingers 6 en 8 ten opzichte van de rest van de hand

tegenwerken. Deze kracht is in figuur 4b aangeduid met de richting van de
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pijl 27. De vingerspalk volgens figuur 4b maakt derhalve per vinger contact

op drie verschillende plaatsen met de hand: de onderzijde van de vinger met
behulp van het eerste deel 13, de rug van de hand op de positie van het
ondersteuningskussen 54 dan wel de ondersteuningskussen 54a, 54b en de
onderzijde 62 van de pols middels de bevestigingsband 58.

Het draadmateriaal van het eerste en tweede steunorgaan heeft in
bovengegeven voorbeelden een diameter van 0.5 — 1.2 mm. Bij voorkeur
heeft het draadmateriaal een diameter van 0.6 —1 mm. Meer bij voorkeur
geldt dat het draadmateriaal een diameter heeft van 0.7-0.9 mm. In dit
voorbeeld heeft het draadmateriaal een diameter van ongeveer 0.8 mm. Er
geldt in het voorbeeld dat het eerste en tweede deel van elk van de
steunorganen van hetzelfde draadmateriaal uit één stuk zijn vervaardigd.
Noodzakelijk is dit echter niet. Zowel voor het draadmateriaal van het

" eerste deel als het draadmateriaal van het tweede deel geldt dat dit van
bijvoorbeeld verenmetaal of geheugenmetaal kan zijn vervaardigd. In dit
voorbeeld geldt dat het draadmateriaal van het tweede deel een ronde
doorsnede heeft. Het is echter eveneens mogelijk dat het draadmateriaal
cen vierkante of een rechthoekige doorsnede heeft. Het draadmateriaal van
het tweede deel 15 kan eveneens zijn uitgevoerd als een bladveer. Bovenop
de rug van de hand strekt een normaal van een oppervlak van de bladveer
zich dan althans in hoofdzaak uit in de richting van de pijl 27 van figuur 4b.
Een dergelijke bladveer zal bijvoorbeeld in de richting van de pols naar de
hand taps toelopen zodat deze relatief smal is bij zijn eerste uiteinde 17. Het
cerste deel dat in het voorbeeld van figuur 4 uit twee parallelle stukken
draadmateriaal is vervaardigd, kan ook zijn vervaardigd uit een enkel stuk
draadmateriaal. Het eerste deel kan bijvoorbeeld zijn uitgevoerd als een
onderste helft van een (trouw)ring. Ook hier geldt dat het draadmateriaal
van het eerste en/of tweede deel nog kan zijn omhuld door een flexibele
omhulling zoals een krimpkous. In het voorbeeld van figuur 4 is elk eerste

deel nog voorzien van een omhulling 64 die een voorkeurspositie van het

1024265 -




15

ondersteuningskussen 54 aanduidt. Zoals te zien is in figuur 4a strekt het
tweede deel 15 van elk van de steunorganen zich voor een deel door het
ondersteuningskussen uit en bij voorkeur bevindt het verdikte deel 64 zich
in het ondersteuningskussen. Ook hier geldt dat het mogelijk is dat het
5 draadmateriaal aan zijn buitenzijde wordt gecoat met goud en/of zilver. Ook

i8 het nog denkbaar dat elk tweede deel 15 nabij het bevestigingsorgaan 10
nog is voorzien van een scharnierpunt 70. Dit scharnierpunt 70 is in figuur
4b voor de eenheid niet getoond, maar wel getoond in figuur 4c en kan
bijvoorbeeld zijn uitgevoerd als een uit het draadmateriaal gevormde lus in

10  het tweede deel 15. Ook kan het bevestigingsorgaan 10 van figuur 4 van het
rigide draadmateriaal zijn vervaardigd. Ook is het mogelijk dat het
bevestigingsorgaan en het eerste en/of tweede steunorgaan van het rigide
draadmateriaal zijn vervaardigd, in het bijzonder uit één stuk. Dergelijke
varianten worden elk geacht in het kader van de uitvinding te vallen.

15 '
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CONCLUSIES

1 Dynamische vingerspalk voorzien van tenminste een eerste
steunorgaan voor het ondersteunen van een onderzijde van een vinger en
een bevestigingsorgaan voor het bevestigen van de vingerspalk aan de band
of arm waarbij het eerste steunorgaan een eerste deel en een tweede deel
omvat waarbij het eerste deel, in gebruik, in contact staat met een
onderzijde van de vinger en het tweede deel zich, in gebruik over een rug
van de hand uitstrekt van het eerste deel naar het bevestigingsorgaan, met
het kenmerk, dat het tweede deel van een rigide draadmateriaal is
vervaardigd dat veerkrachtig is in tenminste een richting loodrecht op een
lengte richting van het tweede deel zodat bij het naar beneden bewegen van
de vinger ten opzichte van de rest van de hand het tweede deel wordt
gebogen waarbij het tweede deel door het buigen middels het eerste deel een
kracht op de vinger uitoefent die de neerwaartse beweging van de vinger
tegenwerkt.

2. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat
het eerste deel van een draadmateriaal is vervaardigd.

3. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 2, met het kenmerk, dat
het eerste deel en het tweede deel althans voor een deel uit een (1) stuk van
rigide draadmateriaal zijn vervaardigd.

4. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het eerste deel de vorm heeft van een niet gesloten lus
die de vinger aan een bovenzijde vrij laat.

5. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 4, met het kenmerk, dat
het tweede deel is voorzien van een eerste en tweede uiteinde waarbij het
eerste deel met het eerste uiteinde is verbonden.

6. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 4 of 5, met het kenmerk,

dat het eerste deel is voorzien van een eerste en tweede uiteinde waartussen
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het eerste deel zich onder de vinger, in hoofdzaak dwars gericht op een
lengterichting van de vinger uitstrekt.

1. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 6, met het kenmerk, dat
het tweede uiteinde van het eerste deel met het eerste deel is verbonden
zodat het eerste steunorgaan zich slechts aan een zijde van de vinger
uitstrekt.

8. Dynamische vingerspalk volgens één der conclusies 4 - 7, met het
kenmerk, dat het eerste deel is voorzien van twee in hoofdzaak zich parallel
naast elkaar uistrekkende stukken rigide draadmateriaal die elk de vorm
hebben van een niet gesloten lus.

9. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat de vingerspalk verder is voorzien van tenminste een
ondersteuningskussen dat aan het tweede deel is bevestigd en zich in
gebruik tussen de rug van de hand en het tweede deel bevindt.

10. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 9, met het kenmerk, dat
het ondersteuningskussen in een lengte richting van het tweede deel
verplaatsbaar aan het tweede deel is bevestigd.

11. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat de vingerspalk verder is voorzien van een tweede
steunorgaan.

12. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 11, met het kenmerk,
dat de vingerspalk is ingericht voor het met het eerste en tweede

steunorgaan ondersteunen van verschillende vingers.

13. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 12, met het kenmerk,
dat het eerste en tweede steunorgaan althans in hoofdzaak aan elkaar gelijk
zijn.

14. Dynamische vingerspalk volgens conclusies 9 of 10 en volgens

conclusies 11, 12 of 13, met het kenmerk dat het ondersteuningskussen aan
het tweede deel van het eerste steunorgaan en het tweede deel van het

tweede steunorgaan is bevestigd.

1024265




18

15. Dynamische vingerspalk w}olgens een der voorgaande conclusies 11-
14, met het kenmerk, dat de vingerspalk is ingericht voor het met het eerste
steunorgaan ondersteunen van de onderzijde van de wijsvinger en met het
tweede steunorgaan ondersteunen van de onderzijde van de middelvinger.
16. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat
het bevestigingsorgaan en het tweede deel van het rigide draadmateriaal
zijn vervaardigd.

17. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 16, met het kenmerk,
dat het eerste deel van een draadmateriaal is vervaardigd.

18. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 16 of 17, met het
kenmerk, dat de vingerspalk verder is voorzien van een tweede steunorgaan
waarbij het eerste steunorgaan, het tweede steunorgaan en het
bevestigingsorgaan elk van een rigide draadmateriaal zijn vervaardigd dat
veerkrachtig is in tenminste een richting loodrecht op de lengte richting van
het draadmateriaal. '

19. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 18, met het kenmerk,
dat het eerste steunorgaan, het tweede steunorgaan en het
bevestigingsorgaan uit een (1) stuk van het draadmateriaal zijn
vervaardigd.

20. Dynamische vingerspalk volgens een der conclusies 18-19, met het
kenmerk, dat het tweede steunorgaan een eerste deel en een tweede deel
omvat waarbij het eerste deel, in gebruik, in contact staat met een
onderzijde van een andere vinger en het tweede deel zich, in gebruik over
een rug van de hand uitstrekt van het eerste deel naar het
bevestigingsorgaan.

21. Dynamische vingerspalk volgens een der conclusies 18-20, met het
kenmerk, dat, in gebruik, het draadmateriaal van het eerste steunorgaan
lus-vormig is ingericht en zich vanaf de onderzijde van de wijsvinger aan

weerszijden van de wijsvinger naar een bovenzijde van de hand uitstrekt.
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22. Dynamische vingerspalk ;rolgens een der voorgaande conclusies 18-
21, met het kenmerk, dat, in gebruik, het draadmateriaal van het tweede
steunorgaan lus-vormig is ingericht en zich vanaf de onderzijde van de
middelvinger aan weerszijden van de middelvinger naar een bovenzijde van
de hand uitstrekt. ,

23. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 18-
22, met het kenmerk, dat, in gebruik, het draadmateriaal van het
bevestigingsorgaan zich onder de pols uitstrekt en vanaf een onderzijde van
de pols zich aan weerszijden van de pols naar een bovenzijde van de hand
uitstrekt.

24. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 18-
23, met het kenmerk, dat, in gebruik, het draadmateriaal van het
bevestigingsorgaan zich rondom een muis van de hand uitstrekt.

25. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 18-
24, met het kenmerk, dat de vingerspalk is voorzien van een eerste gesloten
lus van het draadmateriaal en een tweede gesloten lus van het
draadmateriaal waarbij de eerste gesloten lus het eerste steunorgaan vormt
alsmede een deel van het bevestigingsorgaan en waarbij de tweede gesloten
lus het tweede steunorgaan vormt alsmede een deel van het
bevestigingsorgaan. .

26. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 25, met het kenmerk,
dat de eerste gesloten lus tenminste twee sublussen omvat.

217. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 26, met het kenmerk,
dat de eerste gesloten lus één lus omvat.

28. Dynamische vingerspalk volgens een der conclusies 25-27, met het
kenmerk, dat de tweede gesloten lus ten minste twee sublussen omvat.

29. Dynamische vingerspalk volgens een der conclusies 25-27, met het

kenmerk, dat de tweede gesloten lus één lus omvat.
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30. Dynamische vingerspalk \.rolgens een der conclusies 25-29, met het
kenmerk, dat de eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus aan elkaar
zijn bevestigd.

31. Dynamische vingerspalk volgens een der conclusies 25-30, met het
kenmerk, dat de eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus voor een deel

parallel aan elkaar lopen.

32. Dynamische vingerspalk volgens conclusies 30 en 31, met het

kenmerk, dat de eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus aan elkaar
zijn bevestigd op een positiec waar deze parallel aan elkaar lopen.

33. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 31, met het kenmerk,
dat de eerste gesloten lus en de tweede gesloten lus op een positie waar deze
parallel aan elkaar lopen zijn omgeven door een flexibel materiaal.

34. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 18-
33, met het kenmerk, dat het eerste steunorgaan is voorzien van een
draadstuk dat zich boven de wijsvinger uitstrekt zodat het eerste
steunorgaan een ring omvat die zich rond de wijsvinger uitstrekt.

35. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 17-
84, met het kenmerk, dat het tweede steunorgaan is voorzien van een
draadstuk dat zich boven de middelvinger uitstrekt zodat het tweede
steunorgaan een ring omvat die zich rond de middelvinger uitstrekt.

36. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het draadmateriaal althans voor een deel is omgeven
door een flexibel materiaal zoals krimpkous.

37. Dynamische vingerspalk volgens conclusie 36, met het kenmerk,
dat het flexibele materiaal zich niet rond het draadmateriaal uitstrekt op
posities waar het draad materiaal, in gebruik, in confact staat met de
onderzijde een van de vingers.

38. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het draadmateriaal is voorzien van geheugenmetaal

en/of verenmetaal.
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39. Dynamische vingerspalk \}olgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het draadmateriaal is voorzien van een kunststof.
40. Dynamische vingerspalk, met het kenmerk, dat het
draadmateriaal op posities waar het draadmateriaal, in gebruik, in contact
staat met de onderzijde van wijsvinger en op posities waar het

draadmateriaal, in gebruik, in contact staat met de onderzijde van de

middelvinger is voorzien van zilver.

41. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het draadmateriaal een diameter heeft van 0.5-1.2
mm, bijvoorkeur 0.6-1 mm, meer bij voorkeur 0.7-0.9 mm.

42, Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het eerste steunorgaan en het bevestigingsorgaan
hetzelfde draadmateriaal uit één stuk omvatten.

43. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies 11-
15, 18-35, met het kenmerk, dat het tweede steunorgaan en het
bevestigingsorgaan hetzelfde draadmateriaal uit één stuk omvatten.

44. Dynamische vingerspalk volgens een der voorgaande conclusies 1-
16, met het kenmerk, dat het bevestigingsorgaan is voorzien van een
flexibele lusvormige band die zich in gebruik, rondom de pols of arm
uitstrekt. |

45, Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies 1-
16, met het kenmerk, dat het bevestigingsorgaan en het steunorgaan van
het rigide draadmateriaal zijn vervaardigd.

46. Dynamische vingerspalk volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat elk tweede deel 15 nabij het bevestigingsorgaan 10

nog is voorzien van een scharnierpunt 70
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